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INDUCTION 2

ACTIONS D’UN CHAMP MAGNETIQUE

® COMPRENDRE L’ORIGINE DE LA FORCE DE LAPLACE

B RAIL DE LAPLACE (PUISSANCES MISES EN JEU)

® SPIRE RECTANGULAIRE (MOMENT, COUPLE ETC...)

B GENERALISATION A TOUT MOMENT (AIMANT) EQUILIBRE ET STABILITE

® EXPERIENCE DE CHAMP TOURNANT

1 - LA FORCE DE LAPLACE

o - champs magnétiques propre et extérieur

(Qw C(‘M:oll;«. (A j’bp i/&a{;\t‘%’u ‘Arr&"‘?: 0-91"‘4—- AA ‘/ﬂp

i spad b s o tiionn .

ON DISTINGUER’BIEN : CHAMP EXTERIEUR & SHAMP PROPRE

L'élément de fil «voit» e chamE extérieur, mais égalcmcnt le champ magnétiquc créé par
le fil ou chamE propre, c-a-dle champ Proc]uit au Point M par tous les autres éléments

de courant df' qui constituent le fil. -
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RQ : En réalité, un il (|ig1c) nexiste pas et il faut caleuler le champ au sein d'un volume matériel.

Un &lément de courant Ponctuc| n'a pas de sens matériellement. C’est un modele.

Le champ propre cLonP dépcnd de la forme du fil et varie dans |’c5|:>acc.
Différents Points du fil ne voient donc pas le méme champ propre Produit par tous les
autres éléments constitutifs du fil.

Le Plus souvent, le champ propre est faible, et il west pas Pﬁs en compte dans les calculs,
du moins dans un Prcmicr temps.
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Observation : 2 LW c.(.u:/&* O ﬂo (%a,v.,ﬂq 3
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LETUDE DYNAMIQUE SIMPLE I
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. PRINClPEQU MOTEUR A COURANT CONTINU
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2 - ETUDE D’UNE SPIRE DE COURANT
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o - Modélisation simple d’un moteur a courant continu = (A T
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CALCUL DU COUPLE MOTEUR
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EXPRESSIONQU COUPLE EN FONCTION DU MOMENT Fﬁ“‘
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3 - ACTION D'UN CHAMP UNIFORME SUFQN MOMENT
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CONSTRUCTION DE L’ENERGIE POTENTIELLE @
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EQUILIBRE ET STABILITE :

{1 - RECHERCHE DES POSITIONS D’EQUILIBRE
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2 - STABILITE DE L’EQUILIBRE ?
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4 - REALISATION DE CHAMPS TOURANTS CALCUL DU CHAMP B : | (S i ﬂx 2 & R7 9\7
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On peut supposer d’apres P étudc’ reccdcntc ue si le cham tourne, et
P PP ap P 9 P

uisque le moment tente toujours des alt ersurle cham B, I'aimantation
puisq J =k P

Proclunswnt ce moment sera ol)llgé dc suivre Ic chamP dans sa rotation.
On bUPPO‘)C donc pour sumpl ifier que le moment Pl oduut Par le chamP
sur le moment est suffisemment lmPortant pour vaincre Pinertie du rotor

et lui |mPoser sa rotation.

Létude comPIé’cc Peut toutefois étre faite simplement en Posant le TMC.
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